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　　　　　　　　　　　　 1．緒 言

　油 圧回路 設計 は設計者の 経験に 負うと こ ろ が多く時間がか る

もの で ある．これ を能率的，系統的に進めるため，設計段階にお

ける 油圧 回路の 動特性の 予 測に近年そ の 発達が めざましい コ ン

ピュ
ータを利用す る 試み がな され て き た．しか しながら，数学モ

デル の 導出お よび プロ グ ラ ム の 作成に も多 く の経験お よび知識

が必要とな り，多大な時間を要する．そ こで ，世界各国で，様々

なシ ミ ュ レ
ー

シ ョ ン ・パ ッ ケ
ー

ジが開発された，日本におい て も

（社）日本フル
ー

ドパ ワーシステ ム学会の支援を受 け，OHC −Sim

（Oil−hydraUlic（  it　Slmu1aほon ）の 基本開発が行われた（1）．さ らに，

本 学会 に設 置され た OHC ・Sim 特別研究委員会に おいて ，その さ

らな る機 能 の 向上お よび油圧要素機器デ
ー

タベ
ー

ス の 充実等が

行 われて い る  ．

　 これ らの シミュ レーシ ョ ン
・パ ッ ケージで は，油圧記号に基づ

い た ア イコ ン を用 い て ディ ス プ レイ上に 作成した油圧 回路に基

づ き，自動的に シ ミュ レーシ ョ ンが実行され る．それゆえ，こ の

様な シ ミュ レーシ ョ ン
・パ ッ ケージを用 い れば，高度な知識無 し

に油圧 回路の 動特性を把握で き，油圧回路の 最適設計が可能とな

る．さらに，これ らのシ ミュ レーシ ョ ン・パ ッ ケージで は，ユ
ー

ザーカス タマ イズ機能 によ り，ユ ーザー
独自の 油圧要素機器の 数

学モ デルをデータベー
ス に追 加 ・登録 で き，既存の 要素と組み 合

わせ た広範な油圧 回路の 動特性の シ ミ ュ レ
ー

シ ョ ンが可能 とな

っ て い る．

　本稿では，OHC −Sim お よびその ユ ーザーカスタマ イズ機能の

概要 につ い て述べ る．

　　　 　　　　 　　　2．OHC −Sim の 概要

　OHGS 洫 は WmdlOwSiP上で 動作す る シ ミ ュ レ
ー

シ ョ ン
・パ ッ ケ

ー
ジで あ り，その基本構造を図 1に示す．OHC ・S  で は，コ ン

ピュ
ータのディスプレイ上 に，油圧記号 に基 づい たアイコ ンを用

い て 油圧 回路 を編集す る．図 2 に示 した油圧回路 を OHC −Sim で

作成 した結果 を図 3（a）に示す．この 図 中で SUI 〜 SU4 はセ ンサ
ー

と呼 ばれ る要 素で 物理量の 検 出に用 い る．各 油圧要素の パ ラメー

タは図 3（b）に 示 したパ ラメータ設定画面で SIもしくは工 学単位

で入力する．データベー
ス には，油圧 要素機器の 数学モデル が ボ

ン ドグ ラフ 法（3）によ り記述 ・登録されて い る．そ して，この 油圧

要素機 器の 数学モ デル に基づき，自動的に 回路全体の 数学モ デル

が導出 され，BGSP 　for　oHc −simによ りシ ミュ レーショ ンが実行

され る．シ ミ ュ レーシ ョ ン結果 は，図 3（c）に 示 した よ うに，画面

上で 簡単に確認で きる．さらに，ユ ーザーカス タマ イズ機能に よ

り，ユ ーザー
独自の 油圧要素の 数学モ デルを OHC ・Sim に追加・

登録し，既存の 素子と併せ た広範なシミュ レーシ ョ ンが可 能であ

る．ただし，こ の機能によ りOHC ．Sirnに油圧要素の数学モ デル

を取 り込 む際，ボン ドグ ラフ 法によるモデル化が必要となる．

　　　 3．　OHC ・Simのユ ーザーカスタマイズ糟能の和腰

　図 4 に ユ
ー
ザ
ー

カス タマ イズ機能 によ り新 た に登録 した 開口

線図方式の チ ェ ッ ク弁の 油圧 要素アイ コ ンとパ ラメータ設定画

面を示 す。ユ ーザーカスタマ イズ機能によ り，OHGSim に新た

な油圧要素 を登録す る場合，4種類の フ ァイル を作成する．

　　　　 Fig．1Basic　s電m ◎瞳 e　of 　OHC −S 

　　　　　　　　　　　 　pump

　　　　　　Fig．20il−hyd【au 随c　drcu註
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　図 5（b）に示 したように，OHC −Sim では，ユ
ー
ザ
ー

カス タマ イ

ズ機能を用 いて新しい 油圧要 素を登録する際には，最初に，登録

したい 油圧要素の ボン ドグ ラフモデル を導出す る．そ して，この

ボ ン ドグラ フモ デル を参照して．図5（c）に示 した Odb フ ァイル

を作成す る．こ こ に は，対象とな る 油圧要素の ボン ドグラ フ 構造，

油圧 要素アイコ ン の ポート情報，ボン ドグ ラ フ 素子 の特性 式およ

び出力変数が 記述され て い る．

　 さ らに，ユ ーザーカス タマイズ機能を用い て 新 しい 油圧要素を

登録する際に は，OHC ．Sim で 油圧 回路を編集する ときに 用い る

油圧要素 アイ コ ンを BMP 形式で格納した 夏ODn フ ァ イル，パ ラメ

ータ設 定画面 の パ ラメータ入力エ リア を構成するデ
ー

タをテキ

ス ト形式で 記述 した Parフ ァイル，パ ラメータ設定画面で用 いる

モ デル説明図を BMP 形式で格納 した Figフ ァ イルが必要 とな る．

　　　　　　　　　　　　　4．結 言

　本稿で は，油圧 回路の 動特性に基づい た油圧回路の最適設計

を高度な知識無 しに可能する OHC −S  とそ の ユ ーザ
ー
カス タマ

イ ズ機能の 概要 につ い て 述 べ た．今 後 さ ら に 多くの 技術者 に

OHGS   が受 け入れ られるよ う，　 OHC −Sim，特にその ユ
ー
ザ
ー
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カ ス タマ イズ機能の 改良
・
強化を行っ て い く予定で ある，
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