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1　 は じめ に

　 トン ボ は前進 ・旋回 ・上昇 ・下 降 ・急停止 ・

ホ バ リン グ等 の 優れた飛行能力 を持 っ て い る ．

こ の 複雑な飛 行 は 4 枚 2 対の 翅を コ ン トロ
ー

ル す る こ とに よ っ て成 り立 っ て い る．

　 こ れま で 行 っ て きた トン ボ の 羽 ばたき飛 行

の 解析 ， そ して 近年 の 小型電子機器 の 進歩 に

よ りモ
ー

タ ・バ ッ テ リ ・制御器が軽量化 した

こ とに よ り トン ボ型 羽ば た き飛行体 の 製 作が

行 われ るよ うに な っ た ．本研 究で は 先行研究
1）
で の 機 体 の 改良に よる飛 行能力の 向上 を研

究 目的 とした．

2　機体 の 製作

　先行研 究
1）の 機体 を参 考に 4 体の 機 体を製

作 した ．機体 に用い る部 品は モ
ー

タ ，バ ッ テ

リ ， 操作用 の 受信機 を積み ，部品 の 材料は ア

ク リル ，翅 軸 に カ ーボ ン ロ ッ ド，翅 に レ ジ袋

を用 い て い る，図 1 に 4 号機 の 全体 図を示 す．

主なデー
タは翼 幅 × 翼弦 は 300× 80， 質量 は

11．Og ，羽ば た き周波数 は 7．6Hz で ある ．
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3　飛行試験

　飛行試験は機 体破損 を防 ぐために糸 をつ け

て 飛 ぼす と い う実験 を行 っ た ．飛行距離は 5m

程度に制限 し て い る ．ま た ，こ の 糸 を つ けて

飛 ばす試験に よ っ て最適な重心の 位置や離 し

方 を探 っ た ．

4 　 結果
・糸を牽引しなが らの 飛行に成功 し た ．
・重 心位置は ， 最も飛ん だ の が後翅付け根 よ

り少 し後 ろの位 置 に重心が ある ときで あ っ た．
・離 し方 は，初速が あ っ た ほ うが 飛ぶ とい う

結果 に な っ た ．また ，離す角度に 関 して は，0
〜15 度 の 範囲が良 く飛 ぶ こ とが分か っ た ．

5 　 考察

　重 心位置 に っ い て は ， 羽 ばたい た とき に飛

行 姿勢を維持で きる重心位置 が最適 で あ っ た

の だろ う．また離 し方に っ い ては ，こ の 機体

は本来飛び は じめ を想 定 し て い な い ため，飛

び始 め に は初速 が必 要なの で はない か と考え

て実験 を行 っ た ．結果 ， や は り初速が必 要で

あ るこ とが分か っ た．本来 トン ボは 体軸 を水

平に して 飛行 して い る が ，本機 体は 姿勢制御

が で き な い ．そ の た め
， ほ ん の 少 し体軸が上

向きな っ て い るほ うが安定 して 飛 べ る の だ と

推測 した ，

6 　 お わ りに

　糸 をけん 引 しなが らで は あるが 5m 程度の

飛行 に成功 した．1〜4 号機 は主に減速比 ・翅

の 寸法 ・機構 の 変更 に よ っ て 飛行能力 を伸ば

す こ と を実現 し た ，今後 は ， 翼用 フ ィ ル ム ・

翅 脈パ ターン を変更す るこ とに よる飛行能力

の 変化 を実験 して い く．
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